> restart
> Sistema =—A=4,6-F=—1,6-D—10-E=0,6-B—5-D+2-E=0

Sistema = —A=4,6 E=—1,6 D—10E=0,6B—5D+2E=0 (4))
> Sistema| 1 ]
—A=4 ?2)
> Sistema|[2 |
6E=—1 A3)
> Sistema|3 |
6D—10E=0 4
> Sistema[4 ]
6B—5D+2E=0 5)
(> Para == solve({Sistema}, {4, B, D, E})
19 5 1
Para = A__4’B__W’D__E’E__g )
> Ecua :=y"—5y'+6-y=4-exp(2x) — X
2
Ecua == % y(x)—5 % y(x) +6y(x) =4 —x @)
> SolGral :=y(x)=C[1]-exp(3-x) + C[2]-exp(2x) + A-x-exp(2-x) + B+ D-x + E-X
SolGral == y(x)=C,e" + C,&**+ Axe® + B+ Dx+ EX’ ®)
=> SolFinal := subs(A =rhs(Para[1]), B=rhs(Para[2]), D=rhs(Para[3]), E=rhs(Para[4]),
SolGral)
SolFinal e vix) —C b O gyt 19 5y & )
olFinal := y(x) , € 5 € xe 103 T 6
> Comprobar = simplify(eval(subs(y(x) =rhs(SolFinal), lhs(Ecua) — rhs(Ecua) =0)))
Comprobar == 0=0 (10)




